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Abbildung 2. Rechteckfilter von P. Viola und Mic
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Experimentelle Evaluatior
- Evaluation der Detektoren /
~ 8 Videosequenzen von Strallenszener

|
~ 6 davon nutzte m -
m den statisch /'// '///,,;

u % é (]
luieren .// //
4 rden tur Testzwecke
nten wurden ma

]
V

/// 7/ /////

p
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ROC curve for pedestran detaction on test sequencs 1
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ROC curve for pedestrlan detection on test sequance 2
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Abbildung 4: ROC Kurve zur Passantener-

kennung. Testsequenz 1.
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http://www.cvg.rdg.ac.uk/slides/pets.html




