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Aufgabe 12.1, Eligibility trace:
Zeigen Sie mittels Induktion, dass die Eignung e(s, a)

et(s, a) :=

{

γλet−1(s, a) + 1 falls (s, a) = (st, at)

γλet−1(s, a) sonst

mit folgender Summenformel dargestellt werden kann:

et(s, a) =

t
∑

k=0

(γλ)t−kδssk
δaak

,

wobei das Dirac-δ wie folgt de£niert ist:

δab =

{

1 falls a = b

0 sonst
.

Aufgabe 12.2, TD(λ)-Algorithmus: Gegeben sei das folgende zweidimensionale 5× 5-Gitter. Der goal-state ist
grau schattiert. Der Agent kann sich in die vier Himmelsrichtungen bewegen und erhält nur einen Reward (r = 1),
wenn er das Ziel erreicht hat.

Machen Sie sich die Funktionsweise des TD(λ)-Algorithmus klar, indem Sie ausgehend von Q ≡ 0 den ersten
Update-Schritt und den Update-Schritt nach Erreichung des Ziels (entlang dem angegeben Pfad) berechnen.
Verwenden Sie für λ die Werte 0, 0.5 und 1. Die anderen Parameter seien γ = 1 und α = 1.


